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INSTALACION RAPIDA

MONTAGE MOTOR

FIJACION ABRAZADERAS FINAL DE CARRERA (DER. E 1ZQ.)

MONTAJE DE ACCESORIOS TRANSMISION




CONEXION TABLERO DE BORNES

Pantalla mas botones de programacion Conector de freno

Conector del programador de bolsillo

JI| FauLT2

Dispositivos de seguridad

e } Mandos

} Alimentacién accesorios

Conector final de carrera

AUX 3
(MAX 24V 1A)
AUX O AUX

(MAX 14)

] Encoder

220-230v ¥

] Alimentacion

. % %% Sensor de desbloqueo
AUX3=2

AUX3=3
AUX3=4
AUX3=5
AUX3=6
AUX3=7
AUX3=8
AUX3=9
AUX3=10
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SAFE | =0 salm!sz SAFE | =1

Fotocélulas no controladas (Control cada 6 meses) Fotocélula controlada

ACTIVACION DELDESBLOQUEO MECANICO DELMOTOR

La siguiente maniobra debera realizarse a baja velocidad.




**% Introduccion contrasefia.
Solicitud con légica Nivel Proteccion configuradaa 1, 2, 3, 4

q
|
I
1

4

TCA

| DEFAULT

Movimiento paso a paso

Prealarma

Hombre presente

Bloqueo impulsos en fase de apertura

dEr: motor instalado a la derecha

i129: motor instalado a la izquierda

Ar: funcionamiento automatico,
en viviendas

5r:funcionamiento semi-aut,
en viviendas

Ac: funcionamiento automatico,
en edificios

Sc: funcionamiento semi-aut,
en edificios

ind: funcionamiento con hombre
presente

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

Desplazar hacia arriba
Desplazar hacia abajo

Confirmacién/
Encendido pantalla

Retorno al menu
principal
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PROGRAMADOR DE BOLSILLO UNIVERSAL

ind Ir idco =0
AddrESS =0
AdrESSE =0
AdrESSE =0
dlirEcc lon =0

Modo SEr IALE

SEr AL PodE =3

ModE SEr IE =

=3
3

SEr IELLEr ModiS =3

Modo SEF A =

3

T cc1 cc2 i
RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT)
p —q|
» €
4mmu 1w 4mmu Inmesp

ind ir i°do =0
AddrESS =0
RAdrESSE =0 ~—

AdrESSE =0
dirfcc lon =0

Modo SEr IALE =2
SEr AL ModE =2
ModE SEr IE =2

SEr IELLEF PModlS =2
Modo SErF A =2

EJEMPLO DE APLICACION DE HOJAS CONTRAPUESTAS CON 1 PHOTY 2BAR

| BEBARS485LINK |

[s0]51]52] 6061 |62 63 [64 65 |70 |7I1 [72]73[74 75|

START

LoTo—a

STOP

i<f

1

|

%W) ) )

SAFE

{

SRFE ¢

e

|
| BEBARS 485LINK |
50|5||52| ?ﬂl?'l |?2 ?3|74|75
- |

SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER

LA PRUEBA DEBE REALIZARSE POR SEPARADOEN LAS 2 HOJAS
ANTES DE CONFIGURAR LA FUNCION HOJAS CONTRAPUESTAS.

PARA LA CONEXION DE VARIAS FOTOCELULAS CONSULTAR LA FIG.T.
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sentido de apertura: derecha
Inversion direccion de apertura: 0

Inversion direccion de apertura: 1 A

sentido de apertura: izquierda

En el paso de configuracion légica de apertura derecha/izquierda no invertir la conexion original del conector JP10.




ACCESO A LOS MENUS Fig. 2

D814091 0AA00_05

**#* Introduccion contrasena.
e e o e o k Solicitud con légica Nivel
Proteccién configuradaa 1,2, 3,4

" LEGENDA
— [5 ~+B8E) - [ZT]-[5]+ Véase MENU LOGICAS -4+ T Desplazar hacia arriba
o

0 [55] — im0 — (20— -+ J T Desplazar hacia abajo

OK ¢! Confirmacion/
Encendido pantalla

- +—@
i O N - @ Retorno al menu

4 == principal
%

| Activacion entrada start externo START E

| Activacidn entrada start interno START |

| Activacion entrada OPEN

| Activacion entrada CLOSE

Activacién entrada peatonal PED

_| Activacién entrada TIMER

| Activacién entrada STOP

| Activacién entrada fotocélulaPHOT

| Activacion entrada fotocélulaen fase de aperturaPHOT OP

| Activacion entrada fotocélulaen fase de cierrePHOT CL

| Activacién entrada canto BAR

Activacién entrada canto BAR en motor slave

(conexion hojas contrapuestas)

Activacién entrada canto BAR con inversion ACTIVA

SOLO EN FASE DE APERTURA o si esta configurada

como canto sensible comprobado activo solo en fase

de apertura, Activacion de la entrada FAULT asociada

— = | Activacion entrada canto BAR con inversion ACTIVA
; SOLO EN FASE DE CIERRE o si esta configurada como

‘Cmﬁ B canto sensible comprobado activo solo en fase de

— [

—[ox] |

— [or] —

|cierre, Activacion de la entrada FAULT asociada
el [ +/-] Sle Activacion entrada final de carrera cierre del motor SWC
Sl | Activacion entrada final de carrera apertura del motor SWO
| Latarjeta estd esperando realizar una maniobra completa
SEE deapertura-cierre, sininterrupciones por stopintermedios
e para adquirir el par necesario para el movimiento.
g.ﬂTENC_E_(_)Ni No estd activada la deteccion del obstaculo
Activacion del desblogqueo mecanico del motor,

La siguiente maniobra deberd realizarse a baja velocidad.
_|Prueba fotocélulas fallida Comprobar conexion fotocélulas y/o configuraciones l6gicas
_|Prueba canto fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones ldgicas

| Prueba fotocélulas apertura fallida comprobar conexidnfotocélulasy/o configuracién parametros/logicas
|Prueba fotocélulas cierre fallida comprobar conexidn fotocélulasy/o configuracidn parametros/ldgicas

Prueba canto en motor slave fallida (conexién hojas
contrapuestas)

Prueba canto 8k2 fallida Comprobar conexién cantosy/o configuraciones parametros/légicas
_|Prueba canto apertura fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/logicas
Prueba canto cierre fallida Comprobar conexién cantos y/o configuraciones pardmetros/légicas
|Error prueba hardware tarjeta E Igjr%gtgm::;;ziﬁ::ggﬁslaatlaﬁg::jrcontactarcon laasistenciatécnica)
|Inversion por obstaculo - Amperio-stop Comprobar eventuales obstaculos a lo largo del recorrido
Térmica Esperar que la automatizacidn se enfrie

Comprobar la conexion con los dispositivos accesorios y/o tarjetas
de expansion conectados via serial.

Probar apagar y volver a encender la tarjeta. Si el problema persiste,
contactar con |a asistencia técnica.

i Pulsando OK se confirman las configuraciones detectadas. La tarjeta
Error de consistencia de los parametros de central (Logicas | cgntinuara funcionando con las configuraciones detectadas.
y Pardmetros) 2_’{ Hay que :um?mbar las configuraciones de la tarjeta (Pard-
! = metros y Logicas).

B} Pulsando OK la tarjeta reanudara su funcionamiento con D-track pre-
Error en los parametros de D-track determinado.
Hay que efectuar un

|Errar final de carrera Comprobar conexiones de los finales de carrera

|Error de final de carrera siempre activo tras el inicio
de la maniobra

ﬁgf‘ﬂ error en la configuracion de las entradas SAFE Comprobar la correcta configuracién de las entradas SAFE
*H=01,...9ABCDEF
— = [ ]~ [ — e - [ — (508 —

Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/logicas

m
(%)
)
>
=
o
P

| Error comunicacion con dispositivos remotos

Lista Ghzmos 30
+[cr]

- |Error interno de control supervision sistema.

Comprobar las conexiones del final de carrera, conexiones del motor

~ =] — B (£ — I —
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| MANUAL DE INSTALACION

1) GENERALIDADES
El accionador ARES VELOCE SMART BT A500 ofrece una amplia versatilidad de
instalacién,gracias a la posicion sumamente baia del pindn, a la estructura compacta
del accionador y a la regulacion de la altura y la profundidad con la que cuenta. El
limitador de parelectrénico, regulable, garantizalaseguridad contra el aplastamiento.
La maniobra manual de emergencia se realiza con suma facilidad, mediante una
alanca de desbloqueo.
aparadade finaldecarreraes controlada por microinterruptores electromecanicos.
E!cuadrodernandosMERAKSVesentregadogorelfabﬂcanteconconﬁguracién
estandar. Cualquier modificacion debe serconfigurada mediante el programador
con pantalla incorporado o mediante programador portatil universal.
Soporta completamente los protocolos EELINK y U-LINK.
Las caracteristicas principales son:
- Control de 1 motor en baja tension
- Deteccién obstaculos
- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad
- Entradas de mando configurables
- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacién de transmisores.
La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas su
mantenimiento o sustitucién. Esentregada con una serie de puentes precableados
ara facilitar su instalacion en obra. Los puentes corresponden a los bornes:
0-71, 70-72, 70-74. 5i los bornes antes indicados son utilizados, quitar sus

regpectivos puentes.

ﬁ"La instalacion debe serrealizada porpersonal cualificado (instala-
dor profesional, se?un EN 12635), de acuerdo con el codigo de Buenas
Practicas y el actual”

AADVERIENCIAS: protegerlasllantas peligrosasdeacuerdocon
las disposiciones de la norma EN12453, aplicando bordes activos y
utilizando las entradas SAFE1 y SAFE2. y

Para detectar los obstaculos, aplicar la costa activa: ASO SENTIR
EDGE 1155K / BIRCHER EP45x99A1 (NO SUMINISTRADA)

COMPROBACION

Elcuadro MERAK SV realiza el control (comprobacion) de losrelés de marchay delos
dispositivos de seguridad (fotocélulas), antes de realizar cadaciclode aperturaycierre.
En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos
conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

2) DATOS TECNICOS

MOTOR

500

110-120V 50/60Hz

Alimentacion 220-230V 50/60 Hz(*)

Potencia absorbida 400 W
Modulo pifidn 4mm (25 dents)
Velocidad (en vacio) 25 m/min

Velocidad (con un par de

4Nm, corresRIondiente auna|22 m/min
fuerza de 80N)

Peso max. hoja 500 Kg
Par max. 20Nm

Limitador de par electréonico
Grasa permanente

Reaccion al golpe
Lubricacion
Accionamiento manual

Desbloqueo mecanico de palanca
intensivo

2 baterias de12V 1, 2Ah

Tipo de uso

Baterias compensadoras
(opcionales)

Condiciones ambientales -20/ +55°C

Grado de proteccién P24

Nivel de ruido <70dBA

Peso operador 7kg (=70N)

Dimensiones Véase Fig. |
CENTRAL

Aislamiento red/baja tension | > 2MOhm 500V ==

1|_;1ei21 tce)ra\tura de funciona- 220/ +55°C

-;’To:eccic‘m térmica Software

Resistencia dieléctrica rete/bt 3750V~ por 1 minuto

24V ~ (0,5A absorcion max.
24V ~ (sar'ré ! x)

Alimentacion accesorios

AUXO0 Contacto alimentado 24V ~ N.O. (1A max.)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
Fusibles véase Fig. G

Receptor de radio Rolling-
Code incorporado

Configuracion de parame-
tros y opciones

N° combinaciones

frecuencia 433.92MHz

Pantalla LCD /programador portatil universal

4 mil millones

N° max. radiomandos me- 63
morizables

(* otras tensiones disponibles bajo pedido)

52 - ARES VELOCE SMART BT A500

Versiones de transmisores que se pueden utilizar:

Todoslostransmisores ROLLING CODE compatiblescon: @ ((€H-Haad¥)) ;
CICLO DE USO continuo 30 ciclos/h 25 ciclos/h
TEMPERATURA s s s
DE FUNCIONAMIENTO 40°C 50°C 33°C

3) DISPOSICION DE TUBOS Fig. A
Realizar la instalacion eléctrica remitiéndose a las normas vigentes para las instala-
ciones eléctricas CEl 64-8, IEC364, armonizacion HD384 y otras normas nacionales.

4) DISPOSICION FIJACION DEL MOTOR FIG.B
Disponer unaexcavacion donderealizarla base de cemento donde se posicionaran
los tirantes, respetando las cotas indicadas en la (FIG.B).

5) DESMONTAJE CARTER DE PROTECCION FIG.C
5.1) MONTAJE MOTOR FIG.C1

6) MONTAJE ACCESORIOS TRANSMISION FIG.D - D1
Tipos de cremallera recomendados (fig.l)

7) SENTRADO CREMALLERA RESPECTO AL PINON FIG.J-K1-L

PELIGRO -Laoperaciéndesoldaduradebeserrealizadaporunapersona
capazyequipada con todos los dispositivos de proteccién individuales
previstos por las normas de seguridad vigentes FIG.K.

8) FIJACION ABRAZADERAS FINAL DE CARRERA FIG.E

9) TOPES DE PARADA FIG.O
PELIGRO - La canceladebe estarequipada contopesde parada mecani-
cos, tanto en fase de apertura como en fase de cierre, de manera de
impedir que la cancela salga de la guia superior. Y se deben fijar firmemente
al suelo, algunos centimetros mas alla del punto de parada eléctrico.

10) ESBLOQUEO MANUAL (Vease MANUAL DE USQ -FIG.3-).
Atencion No en&pujar VIOLENTAMENTE la hoja de la cancela, sino ACOM-
PANARLA en toda su carrera.

11) CONEXION TABLERO DE BORNES FIG. G-P

Una vez pasados los cables eléctricos adecuados en los canales y fijados los varios
componentes de la automatizacion en los puntos predeterminados, se pasa a
conectar los mismos segun las indicaciones y los esquemas reproducidos en los
manuales de instruccion correspondientes. Realizar la conexion de la fase, del
neutroy detierra (obligatoria). El cable de red se debe bloquear en el prensacable
especifico (FIG.P-ref.P1), el conductor de proteccién (tierra) con cubierta aislante
de color amarillo/verde, se debe conectar en el borne especifico (FIG.P-ref.P2).

ADVERTENCIAS - En las operaciones de cableado e instalacion seguir las
normas vigentes y los principios de buena técnica. Los conductores alimentaos
con tensiones diferentes deben estar fisicamente separados, o bien deben estar
debidamente aislados con aislamiento suplementario de al menos 1 mm.

Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de los
bornes, por ejemplo mediante abrazaderas. Todos los cables de conexion deben
ser mantenidos adecuadamente alejados de los disipadores.

11.1) MANDOS LOCALES Fig.G

Con la pantalla apagada, al pulsar la tecla + acciona un Open y la tecla - un Close.
Pulsando nuevamente las teclas, mientras la automatizacion esta en movimiento,
se acciona un STOP.

12) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

12.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig.s

12.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO CONTROLADAS Fig. H1
12.3) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS CONTROLADAS Fig. h2
13) ACCESO AL MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

13.1) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROS (PR~AT) (TABLA “A” PARAMETROS)

13.3) MENU LOGICAS (LoG c) (TABLA “B” LOGICAS)

13.4) MENU RADIO (-Ad ia} (TABLA “C” RADIO)
- NOTAIMPORTANTE:MARCARELPRIMERTRANSMISORMEMORIZADOCON
LA ETIQUETA CLAVE (MASTER)
El primer transmisor, en el caso de programacion manual, asigna el CODIGO CLAVE
DEL RECEPTOR; este codigo es necesario para poder realizar la sucesiva clonacion
de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporade Clonix cuenta con
algunas funciones avanzadas importantes:
« ~ Clonacion del transmisor master (rolling-code o codigo fijo).
Clonacion para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.
Gestion de la base de datos de transmisores.
Gestion de comunidad de receptores.
Para el usode estasfuncionesavanzadas, consultar lasinstrucciones del programador
portatil universal y la Guia general de programacion de receptores.

13.5) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (dEFAULE)
Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después de la
restauracién, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

13.6) MENU IDIOMA (L inGUA)
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

13.7) MENU AUTOSET (RUtoSEE)
Para obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los motores
en reposo (es decir no sobrecalentados por un nimero considerable de maniobras
consecutivas).

D814091 0AADD_05



MANUAL DE INSTALACION
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Definicion Descripcién
FASE
Alimentacion monofasica
NEUTRO
PRIM TRANSF Conexion primaria transformador
Alimentacion tarjeta:
SEGTRANSE 24V~ Secundario transformador
MOTT + Conexion motor 1. Desfasaje retardado en fase de cierre.
MOT1 - Controlar las conexiones de Fig. E

Salida configurable AUX 0 - Default PARPADEANTE.
AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO | 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/

24V (N.O.) (1A MAX.) ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA
CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla "Configuracion de las salidas AUX"

Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO.
AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/ ALARMA

(Max. 24V 1A) CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/
MANTENIMIENTO/PARPADEANTE ¥ MANTENIMIENTO. Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX",
+REF SWE Comun final de carrera
SWC Final de carrera de cierre SWC (N.C.)
SWO Final de carrera de apertura SWO (N.C.)
24V~ ()
Salida alimentacion accesorios.
24V ~ (+)
24V Salida alimentacion para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).
safe <ali : : 5 ol
Comun Comun entradasIC 1y IC2
Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.
1c1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando”,
Entrada de mando configurable 2 (N.O.} - Default PED.
Ic2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de mando”.
Comun Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2
STOP El mando interrumpe la maniobra. (N.C.)
Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
Entrada de seguridad configurable 1 (N.C) - Default PHOT.
SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR BK2 CL
Co i raci k&
FAULT 1 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.
Entrada de seguridad configurable 2 (N.C.} - Default BAR.
SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Col i i
FAULT 2 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.
ANTENA Entrada antena.
Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexion Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58. La presencia
# SHIELD de cuerpos metdlicos junto a la antena, puede perturbar la recepcion radio. En caso de alcance escaso del
lransmisor hav gue situarla antena en un punto mas adecyado,

Configuracion de las salidas AUX

Légica Aux= 0 - Salida 2° CANAL RADIO.
El contacto permanece cerrado durante 1 seq. cuando se activa el 2° canal radio.

Logica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.

Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.

El contacto permanece cerrado durante 90 segundos después de la Gltima maniobra.
Légica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Logica Aux= 4 — Salida LUZ ESCALERAS.
El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.
Logica Aux= 5 - Salida ALARMA CANCELA ABIERTA.
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.
Logica Aux= 6 — Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.
Logica Aux= 7 - Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 segundos en cada apertura.
Logica Aux= 8 - Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con cancela cerrada.
Logica Aux= 9 - Salida MANTENIMIENTO,
El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el pardmetro Mantenimiento, para senalar la solicitud de mantenimiento.
Logica Aux= 10 - Salida PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas. 5i se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerrada, el

contacto por 4 veces se cierra durante 10 s y se abre durante 5 s para senalar la solicitud de mantenimiento,

MNota: 5i no hay ninguna salida configurada como Salida 2° canal radio, el 2° canal radio acciona la apertura peatonal.

Configuracion de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento sequnlal G lcA Mou PASo PASo. Start externo para la gestion seméaforo.

Logica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamiento segun lal G leA Pouw PASe PRSe. Start interno para la gestion semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada come Open.
El mando realiza una apertura. 5i la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tca, sl estuviera activado.,

Logica IC= 3 - Entrada configurada como Close,
El mando realiza una fase de cierre.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Funcionamiento seginlat & icA Mou PRSo PARSo

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer,
Funcionamiento analogo al open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Logica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Si la entrada permanece cerrada y se

activa un mando de Start E Start | u Open, se realiza una maniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonal. El cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red,
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Configuracion de las entradas de seguridad

Logica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. T, Ref. 1),
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada (Fig. T, Ref. 2).

Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa solo en fase de apertura no comprobadas (*) (Fig. T, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloguea el movimiento mientras |a fotocélula esta oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

movimiento mientras la fotocélula estd oscurecida.

Logica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada sélo en fase de apertura (Fig. T, Ref. 2).
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura bloguea el

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot ¢l, fotocélula activa sdlo en fase de cierre no comprobadas (*) (Fig. T, Ref, 1)
Permite conectar dispositivas no equipados con contacto complementario de comprobaciéon, En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.
Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. 5i no se utiliza, dejar el puente conectado.

cierre, invierte inmediatamente.

Logica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot ¢l test, fotocélula comprobada solo en fase de cierre (Fig. T, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de |a fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de

Logica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. T, Ref. 3).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobadeo (Fig. T, Ref. 4).

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

El mando invierte el movimiento durante 2 seq.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. T, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.

zacidn (STOP) (Fig. T, ref. 3).

Logica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automati-

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seqg,, la
activacion durante la fase de cierre provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

de la automatizacion (STOP) (Fig. T, ref. 4).

la fase de cierre provoca la parada.

Logica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante

tizacion (STOP) (Fig.T, ref. 5).

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar Bk2 op, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automa-

La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la fase de cierre provoca la parada.

zacion (STOP) (Fig. T, ref. 3).

Logica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg,, la
activacion durante la fase de apertura provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

de la automatizacion (STOP) (Fig. T, ref. 4).

fase de apertura provoca |la parada.

Logica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacién en fase de cierre provoca la inversién del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la

zacion (STOP) (Fig. T, ref. 5).

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-

La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seq,, la activacion durante la fase de apertura provoca la parada.

(¥) Si se instalan dispositivos de tl?o “D” (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio

con frecuencia al menos semestra

= Darinicioaunaoperacionde configuracidnautomatica pasando al menu especifico.
« Inmediatamente después de pulsar la tecla OK, se visualiza el mensaje "... S la
central acciona una maniobra de apertura seguida por una maniobra de cierre,
durante la cuales se cnnﬁgura automaticamente el valor minimo de par necesario
Eara el movimiento de la hoja.
| nimero de maniobras necesarias para el autoset puede variarde 1a 3.
Durante estafase esimportante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas, asicomo
el uso de los mandos START, STOP y de la pantalla.
Si se pulsan simultaneamente las teclas + y - durante esta fase bloquea la
automatizacion y sale del autoset visualizando KO.
Al final de esta operacion, la central de mando habra configurado automadtica los
valores de par ideales. Comprobarlos vy si fuera necesario modificarlos como se
escribe en %rogramacién.
ATENCION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
os puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en
anorma EN 12453,
Lashfluerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos defor-
mables.

A jAtencion! Durante la fase de configuracién automatica, la funcién de

deteccién de obstaculos no esta activada, por lo que el instalador debe
controlar el movimiento de la automatizacion e impedir que personas y cosas
se acerquen o permanezcan en el radio de accién de la misma.

SECUENCIA CONTROL INSTALACION

1. Realizar la maniobra de AUTOSET (*)

2. Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al punto 10 de
lo contrario

3. Sifuera necesario adecuar los parametros de velocidad y sensibilidad (fuerza):
véase tabla parametros.

4. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

5. Aplicar un canto pasivo

6. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

7. Aplicar dispositivos de proteccion sensibles a la presion o electrosensibles
(por ejemplo canto activo)

8. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
Eunto 10 de lo contrario

9. Permitir el movimiento del accionamiento sélo en modo “Hombre presente”

10. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccidn de presencia en el drea
de maniobra funcionen correctamente

(*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente
todas las operaciones de montaje y puesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacljén el manual de la motorizacion.

(**) En base al analisis de los riesgos podria ser necesario, de todos modos,
recurrir a la aplicacion de dispositivos de proteccién sensibles
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13.8) MENU ESTADISTICAS (5ERE)

Permite visualizar la version de la tarjeta, el numeroc de maniobras totales (en
centenas), el numero de radiomandos memorizados y los Gltimos 30 errores (las
primeras 2 cifras indican la posicién, las Gltimas 2 el codigo de error). El error 01
es el mas reciente.

13.9) MENU CONTRASENA (PAS5Lord)

Permite conﬁgurar una contrasena para programar la tarjeta via red U-link"

Con la ldgica "NIVEL PROTECCION" configurada a 1,2,3,4 se requiere para acceder
a los menus de programacion. Tras 10 intentos consecutivos de acceso fallidos se
deberan esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en cada
intentode accesola pantallavisualiza*BLOC" La contrasena predeterminadaes 1234.

14) CONEXION cogl TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL
UNIVERSAL VERSION = V1.40 (Fig. O) Consultar el manual especifico.

{ATENCION! Una configuracién incorrecta, puede ocasionar dafios a personas,
animales o cosas.

15) MODULOS OPCIONALES U-LINK
Consultar las instrucciones de los modulos U-link

15.1) HOJAS CORREDERAS CONTRAPUESTAS (Fig.R)

Consultar las instrucciones del modulo U-link.

NOTA: En la tarjeta configurada como Slave, la entrada Canto (Canto/Canto Prueba
/ Canto Bk2), se debe configurar solamente en el SAFE2.

16) INVERSION DE LA DIRECCION DE APERTURA (Fig.U)

17) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fig.S)
ATENCION lleva la central a los valores preconfigurados de fabrica y se borran
todos Ioaradiumandos en la memoria.

{ATENCION! Una configuracidn incorrecta, puede ocasionar dafos a personas,
animales o cosas.

- Interrumpir la tension a la tarjeta (Fig.S ref.1)

- Abrir la entrada Stop y pulsar simultaneamente los botones — y OK (Fig.s ref.2)

- Dar tension a la tarjeta (Fig.S ref.3)

-La pantallavisualiza RST,dentrodelos 3s confirmar pulsando el botén OK (Fig.Sref.4)
- Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.s ref.5)

- Procedimiento terminado (Fig.s ref.6)
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AIN)

Parametro Min. | Max. | Default | Personales Definicién Descripcion
kEcR 1] 120 10 ::Et:‘rﬁgtici?:] Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiempo de
EEuRcSEN 1 180 40 evacuacion zona | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el tréfico regulado por el semafaro.
semaforos [s]
) Espacio de deceleracion en fase de apertura del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total,
Espacio:de ATENCION: Tras una modificacion del parametro se deberd realizar una maniobra completa sin
ESP-ALRARP 1(*=#) 50 10 deceleracion en fase Ao
deapertura (] | ATENQION: cuando se visualiza"SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion del obsticulo.
Espacio de deceleracion en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total,
Espacio de ATENCION: Tras una modificacion del pardametro se debera realizar una maniobra completa sin
ESPERLEIE || 1(**%) 50 10 deceleracion en fase | interrupciones.
de cierre [%6] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
RPErE. 10 99 20 Apertura parcial [%] Espacio de apertura parcial en porcentaje respecto a la apertura total, tras activacion mando
PArc AL P P " | peatonal PED.
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura. Representa el porcentaje de fuerza
suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes
de generar una alarma por obstaculo.
y Fuerza hoja/s en El parametro es configurado automaticamente por el autoset,
FUEreR AP 1 89 39 fase de apertura [%] A

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento(**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre. Representa el porcentaje de fuerza suministrada,
ademads de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar
una alarma por obstaculo.
Fuerza hoja/s en El parametro es configurado autornaticamente por el autoset.
FUEreR c iE 1 o9 L fase de cierre [%]

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la apertura a velocidad de deceleracion,
Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y
Fuerza hoja/s posteriormente actualizada), antes de generar una alarma por obstaculo,
FUE~2A durante apertura en | El parametro es configurado automaticamente por el autoset.
dEcEL RP 1 b =0 fase de deceleracion A
96 ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).
Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la cierre a velocidad de deceleracion.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademds de la memorizada durante el autoset (y
Fuerza hoja/s posteriormente actualizada), antes de generar una alarma por obstaculo.
FUEF2R 3 96 5o durante cierre en | El parémetro es configurado automaticamente por el autoset.
dEcEL c IE fase de deceleracion
[%] ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (*¥).
Pcrcenta&e de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de- - apertura por elflos motor/es.
Velocidad en fase de | ATENCION: Tras una modificacion del parametro se d una comp
uEL AP 15 99 99 glocagen [;f]e & | sin interrupciones.
Fpertura ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no estd activa la deteccién
del obstaculo.
Porcentge de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de cierre por elx’los motfes
i ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una pleta
uEL c IE 15 99 99 \a’eloadlad enq::ase de sin interrupciones.
cierre [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Velocidad por el/los motor/es en fase de apertura y cierre en la fase de deceleracion, expresada
Viliiidid en porcg\taj@ de la velocidad maxima de funcionamiento.
L dE elocida ATENCION: Tras una modificaciéon del parametro se debera realizar una iobra compl
uELDECELE- 15 30 25 deceleracion [%] sin interrupciones.
ATENCION: Cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la
deteccidn del obstaculo.
Programacion
MARLEA N ° 250 ° numeLomng?:lrobras Permite configurar un nimero de maniobras después del cual se sefala la solicitud de manteni-
Enko e e miento en la salida AUX configurada como Mantenimiento o Parpadeante y Mantenimiento,
[en centenas]

(*) En la Union Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicion.

(*#) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.
(***) Si el valor calculado es inferior a 30 cm, se establece en 30 cm.
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “B” - MENU LOGICAS - (Lab fc)

Marcar la
configu-
Légica Definicion Default [g“ Opciones
realizada
LR Tiempo de Cierre %S 0 Logica inactiva
c 1
Automatico 1 Activa el cierre automatico
. 0 Logica inactiva
c lErrE rRP Cierre répido 0 = — - =
Cierra tras 3 segundos de la desactivacion de las fotocélulas antes de esperar que termine el TCA configurado.
o Las entradas configuradas como Start E, Movimiento paso a paso
Start |, Ped funcionan con la lagica 4 pasos.
2PASOS 3 PASOS 4 PASOS
Las entradas configuradas como Start E, CERRADA ABRE
1 St‘?rt I, Ped funcionan con la k&_gica 3 pasos. EN EASE DE ABRE ABRE
MoVInEEnts Dast El impulso durante la fase de cierre se invier- CIERRE STOP
flouPASo A PRSo P 0 te el movimiento,
a paso
ABIERTA CIERRA CIERRA
CIERRA
EN FASE DE
Las entradas cor\ﬁguradas como Start E, APERTURA STOP +TCA | STOP + TCA
2 Start |, Ped funcionan con la ldgica 2 pasos.
A cada impulso invierte el movimiento. DESS[.)T%)EF? DE ABRE ABRE ABRE
0 El indicador parpadeante se enciende simultaneamente cuando arranca/n el/los motor/es.
PrERLAFA Prealarma 0 - -
El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motor/es arranque/n.
0 Funcionamiento a impulsos.
Funcionamiento en modo Hombre Presente.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
3 La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
La maniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UP.
Hombre ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.
haflbrE PrES presente E Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Si la tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula o canto, ErDx) 3 veces consecutivas, se
habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo durante 1 minuto tras soltar las teclas OPEN UP o
CLOSE UP.
2 La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
La entrada 62 es configurada como CLOSE UP,
ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.
Bloqueo 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.
bL. IfIPAP impulsos en fase 0 . :
de apertura 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la apertura.
bl PECR Bloqueo g 4] El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA.
5 c
) impulsos en TCA 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa TCA.
Bloquea 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tiene efecto durante el cierre,
bi. NPc IE impulsos en fase 0 . : i
i 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tiene efecto durante el cierre.
de cierre
0 El umbral de intervencion de la proteccion amperio-stop permanece fija al valor configurado.
La central, en cada arranque, realiza automaticamente una compensacion del umbral de intervencion de la
alarma por obstaculo.
IcE Funcién lce 0 1 Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea infe-
rior al indicado en la norma EN 12453. Ante la duda utilizar dispositivos de seguridad auxiliares.
Esta funcion es (til en el caso de instalaciones que funcionan a bajas temperaturas.
ATENCION: tras haber activado esta funcion es necesario realizar una maniobra de autoset.
Inversién 0 Funcionamiento estandar (Véase Fig. U, Ref. 1).
fnud IrEccAP. direccion de 0
apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Véase Fig.U, Ref. 1)
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
configu-
Légica Definicion Default y adgn Opciones
realizada
Configuracién 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
SAFE 1 de la entrada de o Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada.
seguridad SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
72 .
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de apertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre,
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada activa sdlo en fase de cierre.
6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
9 Entrada configurada como Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fase de
Configuracién cierre se produce la parada del movimiento.
SAFE 2 de la entrada de 6 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, canto sensible comprobado con inversién activa solo en fase de
seguridad SAFE 2. apertura. En fase de cierre se produce la parada del movimiento.
74 1 Entrada configurada como Bar OP 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fase de
cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre. En fase de apertu-
ra se produce la parada del movimiento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de cierre.
En fase de apertura se produce la parada del movimiento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre. En fase de
apertura se produce la parada del movimiento.
i 0 Entrada configurada como Start E.
Configuracion
= o de la entrada de " 1 Entrada configurada como Start |
c
mando IC 1. 2 Entrada configurada como Open.
61
3 Entrada configurada como Close.
Configuracién 4 Entrada configurada como Ped.
de la entrada de
5 Entrada configurada como Timer.
e @ mando IC 2. # d
62 6 Entrada configurada cormo Timer Peatonal.
0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
Configuracién de 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
RUH O la salida AUX 0. 6 2 Salida configurada come mando Luz de Cortesia.
20-21 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4 Salida configurada como Luz escaleras
5 Salida configurada como Alarma
6 Salida configurada como Indicador parpadeante
Configuracién de 7 Salida configurada como Cerradura de resorte
RUH 3 la salida AUX 3. 0 - -
26-27 8 Salida configurada como Cerradura con imanes
9 Salida configurada como Mantenimiento.
10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
0 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
- : MNo se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
cod F 1550 Cédigo Fijo 0

El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
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MANUAL DE INSTALACION

Légica

Definicién

Default

Marcar la
configu-
racion
realizada

Opciones

n luEL
ProtEcc i n

Configuracién
del nivel de pro-
teccion

A — No se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion

B - Habilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

Este modo es realizado cerca del tablero de mando y no requiere el acceso;

- Pulsar en secuencia la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
modo estandar a través del menu radio.

- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por memorizar.
Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacién, dentro de este tiempo se pueden incorporar
nuevos radiomandos repitiendo el punto anterior.

C - Habilita la activacion automdtica via radio de los clones.

Permite agregar los clones generados con programador universal y los Replay programados a la memoria del
receptor.

D — Habilita la activacion automatica via radio de los replay.

Permite que los Replay programados se agreguen a la memoria del receptor.

E - Se pueden modificar los pardmetros de la tarjeta via red U-link

A - Se solicita la contrasena para acceder a los mens de programacion.
La contrasena predeterminada es 1234,
Las funciones B - C - D - E permanecen invariadas con respecto al funcionamiento 0.

A - Se solicita la contrasena para acceder a los menuis de programacion.
La contrasena predeterminada es 1234,

B - 5e deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

C - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los clones.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones D - E

A - Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion.
La contrasena predeterminada es 1234,

B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

D - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los replay.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones C - E

A - Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion.

La contrasena predeterminada es 1234.

B - 5e deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

C - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los clones.

D - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los replay.

E - Se deshabilita la posibilidad de modificar los parametros de la tarjeta via red U-link

Los radiomandos se memorizan utilizando sélo el mend Radio especifico.

IMPORTANTE: Dicho nivel de seguridad elevado impide el acceso a los clones indeseados y a las interferencias
eventualmente presentes.

flodo SEr IALE

Modo serial

(Identifica como se
configura la tarjeta
£n una conexion
de red BFT.)

SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnéstico/etc.

MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.

SLAVE hojas contrapuestas en red local: la tarjeta es el slave en una red de hojas contrapuestas sin modulo
inteligente. (fig.R)

MASTER hojas contrapuestas en red local: la tarjeta es el master en una red de hojas contrapuestas sin modu-
lo inteligente. (fig.R)

ind ir i220

Direccién

—
—

Identifica la direccion de 0 a 119 de |a tarjeta en una conexion de red BFT local.
(véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)

EHP 11

Configuracion
de la entrada
EXPI1 en la tarjeta
de expansién
entradas/salidas
1-2

Entrada configurada como mando Start E.

Entrada configurada como mando Start |

Entrada configurada como mando Open.

Entrada configurada como mando Close.

Entrada configurada como mando Ped.

Entrada configurada como mando Timer.

Entrada configurada como mando Timer Peatonal.

Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.

olo|vw|lo|n|las|w|n|=|o

Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.

-
[=]

Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.

-

Entrada configurada como sequridad Bar OF, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, en fase
de cierre se produce la parada del movimiento.

12

Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, en fase
de apertura se produce la parada parada del movimiento.

Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada. La entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de ex-
pansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT 1.

Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura. La
entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de expansién entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguridad Phot ¢l test, fotocélula comprobada activa solo en fase de cierre. La
entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de expansién entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprabado. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/
salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de sequridad, EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguridad Bar OP test, canto sensible comprobado con inversion activa salo en fase de apertura,
en fase de cierre se produce la parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se
conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.

Entrada configurada como seguridad Bar CL test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase
de cierre, en fase de apertura se produce la parada parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de
expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de sequridad, EXPFAULT1.
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
Légica Definicién Default c::gg: Opciones
realizada
0 Entrada configurada como mando Start E.
Entrada configurada como mando Start |.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
Configuracién de 5 Entrada configurada como mando Timer.
la entrada EXPI2
en la tarjeta de 6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
0
EHP i@ expansion 7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula,
entrad:f;salldas 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa solo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
1 Entrada configurada como seguridad Bar OF, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, en fase
de cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversién activa solo en fase de cierre, en fase
de apertura se produce la parada parada del movimiento.
Configuracién de 0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
la entrada EXPO2 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
en la tarjeta de 3 :
EHPo | expanslén 9 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
entradas/salidas 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
5 Salida configurada como Alarma.
Configuracién de 6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
la entrada EXPO2 7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
en la tarjeta de . e
EHPol expansion 9 8 salida configurada como Cerradura con imanes.
entradas/salidas 9 Salida configurada como Mantenimiento.
6-7 10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
1 Salida configurada comao Gestion semaforo con tarjeta TLB,
SEfMAForo PrE- Preparpadeo - 0 Preparpadeo excluido.
rELANPELUED semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 segundos, al comienzo de la maniobra.
NAF 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
SE oronada Semaforo rojo fijo 0 J P ‘
F lio 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.
TABLA “C” - MENU RADIO (-Ad Io)
Logica Descripcion
Anadir Tecla start
AnAd SEACE | 3<ocia la tecla deseada al mando Start
Anadir Tecla 2ch
AnRd Z2ch | Asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Si no hay ninguna salida configurada como Salida 2¢ canal radio, el 2¢ canal radio acciona la
apertura peatonal.
Eliminar Lista
cRnc. B4 A iATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.
d rH Lectura cédigo receptor
cooNs Visualiza el cddigo receptor necesario para clonar los radiomandos.
ON = Habilita la programacion a distancia de las entradas mediante un transmisor W LINK anteriormente memaorizado. Esta habilitacion
wil permanece activa 3 minutos desde la dltima pulsacion del radiomando W LINK.
OFF= Programacion W LINK deshabilitada.
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AUTOMATIC
SPECIALISTS

L\ Y 08

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.\V.
Be ahead //Mw.ftr‘a /aa.sm es fﬂﬁ:@mﬂ/

»OPERADOR CORREDIZO DE CREMALLERA VELOZ 500K MARCA BFT
MOD.ARES VELOCE SMART BT A500 120V 60HZ.

AUTOMATIC
DOOR
SPECIALISTS

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.
/Vaa&tﬁa pam/( es U S%wm.

V07.21

@ (229) 461-7028 | portonesautomaticos@adsver.com.mx
portonesautomaticos@prodigy.net.mx RESDENCIAL

(229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529 - ATAYA adsver com.mx




